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Xiilasa. Bu moaqalods “Qurban Abasov” kran gomisinda tatbiq olunan Dinamik
Mbévgelondirma Sisteminin (DPS) gominin tohliikosiz va stabil idara olunmasinda oynadigi rol
arasdirilir. Taodgiqat ¢ar¢ivasinda DPS-in texniki asaslari, sistemin asas komponentlori va DP3
sinifli tatbiq saviyyasi tohlil edilir. Eyni zamanda, gominin texniki xtisusiyyatlori, amoaliyyat
soraitinda sistemin effektivliyi va galocak tokmillosdirma imkanlari nazordan kegiriliv. Magalanin
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magqsadi dinamik movqelondirma texnologiyasinin real gomi niimunasi tizarinda praktik
ahamiyyatini va daniz tahliikasizliyi baximindan tistiinliiklorini ortaya qoymagqdir.

Abstract. This paper investigates the role of the Dynamic Positioning System (DPS) imple-
mented on the crane vessel Qurban Abasov in enhancing operational safety and positional stability
at sea. The study analyzes the technical foundations of the DP3-class system, its key components,
and real-world performance during offshore operations. Additionally, the vessel's technical spec-
ifications and potential for future technological upgrades are discussed. The research highlights
the critical importance of advanced positioning systems in ensuring safe, efficient, and sustainable
maritime operations.

AHHO”MH(M}I. B oannoii cmamve uccxzedyemcg POJIb cucmembvl OUHAMUYECKO20 no3uyuoOHU-
posanus (DPS), yemanosnennou na kpanogom cyoue «Kypban Abacos», 6 obecneuenuu 6esonac-
HO20 U YCMOUYUBO20 YNPABIEHUSL CYOHOM 8 MOPCKUX ycaosusx. Ilposeden ananusz mexuuueckou
6613bl cucmemausl DP3-K/ZCICCCI, eé KIio4esulx KOMNOHEHMOB, A maKa#ce 3qbqbel<mu6Hocmu 6 pedajlbHblX
YCaosusx sKcnryamayuu. Paccmompenbl mexnHudecKue xapakmepucmuxku CyaHCl u nepcnekmueol
oanvHelwen MO@QPHMSCZL;MU. Paboma nodqepkueaem SHAYEHUE COBPEMEHHbBIX CUCmemM NO3UYUOHU-
POosanus 0151 NOBbIUUEHUL 6€30NACHOCMU U IPHEKMUBHOCIU MOPCKUX ONepayuil.

Agar sozlar: dinamik movqelandirma sistemi, DP3 texnologiyasi, gomi sabitliyi, doniz
tahliikasizliyi, ofsor amaliyyatlar, doniz miihandisliyi

Key words: dynamic positioning system, DP3 technology, vessel stability, maritime safety,
offshore operations, marine engineering

Knroueewie cnoea: cucmema ounamuyecko2o NO3UYUOHUPOBAHUA, MEXHONIO02CUA DP3, ycmoﬁ-
YUBOCMb CYOHA, MOPCKAsl 0€30NACHOCIb, OUIOPHBIE ONEePaYUU, MOPCKASL UHHCEHEPUS.

Giris. Donizgilik sahosinds iri tonnajli texniki gomilorin tohliikesiz va samarali faaliyyati,
osason onlarin miioyyon edilmis koordinatlarda sabit movgeds qalmaq qabiliyyati ilo miioyyon
olunur. Bu xiisusilo yiiklomo-bosaltma, sualti infrastrukturun qurasdirilmasi vo digor yiiksok
doqiqlik tolob edon amoliyyatlar zamani1 daha da shomiyyat kosb edir. Son onilliklordo Dinamik
Movgelondirmo Sistemi bu sahads totbiq olunan on miihiim texnoloji yeniliklordon biri kimi 6na
cixmigdir. DPS-in totbiqi, gominin 16vborsiz sokildo dogiq mdvgeyinin qorunmasina imkan
yaradaraq omoliyyat tohliikosizliyini va funksional dayaniglig artirir.

Bu maqalads 600 ton yiikqaldirma qabiliyystine malik “Qurban Abasov” kran gomisinda
istifads edilon DPS sisteminin texniki prinsiplori vo gominin tohliikesiz idare olunmasinda bu
texnologiyanin rolu tohlil olunur. Eyni zamanda, sistemin praktiki totbiq sahalori vo gominin
texniki xiisusiyyatlori lizorindon iimumilosdirilmis analiz toqdim edilir.

Mosalonin qoyulusu. Miiasir doniz nagliyyati1 vo miithondisliyi sahasindo gomi horokoatinin
idaro olunmasi va tohliikasizliyin tomin edilmasi prioritet masalalordon biridir. Donizde doyiskon
hava soraiti, dalgalanmalar vo hidrodinamik tasirlor zamani gomilarin mévqgeyini sabit saxlamaq
liclin ononovi lisullar kifayat etmir. Bu kontekstdo DP sistemlori miithiim texnoloji hall kimi ¢ix1s
edir vo xiisusilo iri funksional gomilords genis totbiq olunur.

Bu moqalads, “Qurban Abasov” kran gomisinds totbiq edilon DP3 sinifli DPS-in texniki
strukturu vo tohliikasizlik parametrlorine tosiri elmi miistovido tohlil olunur. Aragdirmada homginin
gominin texniki gostaricilori, DPS-in tatbiq sahalori vo amaliyyat soraitindoki somaraliliyi nazordon
kecirilir. Moagsad, DPS-in gomi idaragiliyindo neco sistemli vo funksional {istiinliik yaratdigini
ortaya qoymaqdir.

“Qurban Abasov” kran gomisinin texniki xiisusiyyatlori vo sistemin funksional
iistiinliiklori. “Qurban Abasov” kran gomisi ¢oxfunksiyali texniki vo yasayis imkanlarina malik
bir doniz noaqliyyat vasitasidir. Gomi hom agir yiiklorin dasinmasi tiglin kran funksiyasini, hom do
ofsor layiholordo flotel (yasayis modulu) kimi foaliyyot gostoro bilocok infrastrukturla tochiz
olunmusdur. Layiholondirmo vo ingast 1986-c1 ildo Finlandiyanin Turku sohorindo hoyata
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kecirilmis bu gomi 2014-cii ildo asasli modernizasiya edilmis, 2019-cu ilds is9 {igiincii saviyys DP3
sistemi ilo tochiz edilmisdir.

Sakil 1. “Qurban Abasov” kran gomisi DP is rejiminda

Bu texnoloji tokmillogdirma gominin miirokkob doniz omaliyyatlarinda daha yiiksok sabitlik,

tohliikesizlik vo manevr qabiliyyati ilo faaliyyst gostormosine imkan yaratmigdir. Asagida “Qurban
Abasov” gomisinin osas texniki gostaricilori togdim olunur [1,2]:

- Tip: Kran gomi / Flotel

— Insa ili vo yeri: 1986, Turku, Finlandiya

- Movcud goyartd sahasi: 3,235 m?

- Yiikgaldirma qabiliyyati: 600 ton

— Umumi uzunluq: 141.40 m

- En: 62.80 m

— Suya oturma dorinliyi: 13.00 m

— Dedveyt: 6,277 ton

— Maksimum insan tutumu (gomi heyati daxil olmaqla): 217 nofor
— Govdaya diisan yiik: 5 t/m? (yliklomo sahalorinds 10 t/m?)

- Dinamik Mévqelondirma Sistemi: DP3 (ii¢lii redundansli sistem)

Bu texniki gostoricilor “Qurban Abasov” gomisinin hom iri hocmli omosliyyatlar1 icra

etmasing, hom do ¢otin hidrometeoroloji soraitds tohliikasiz vo stabil qalmasina imkan verir.

DP sisteminin tatbiqi ilo alde olunan iistiinliiklor. Gomids totbiq olunan DP3 sinifli Dina-

mik Mdovgelondirmo Sistemi, real vaxt rejiminds otraf miihitin tosirlorini (kiilok, dalga vo axinti
coroyanlari) analiz edarak, gominin cografi mévqeyini yiiksok dagiglikla qoruyur. Bu sistemin asas
uistiinliiklori asagidakilardir:

1.

2.

3.

Yiiksok sabitlik: Avtomatik idaroetmo sistemi vasitosilo gomi, donizdo doyisken ekoloji
sortlor altinda bels sabit voziyystds saxlanilir.

Impoliyyat tohliikasizliyi: Xiisusilo yiik qaldirma, dalgic ameliyyatlar1 vo sualt1 infrastruktur
islori zamani insanlarin vo avadanliglarin tohliikesizliyi tomin olunur.

Manevr cevikliyi va operativlik: Lovborsiz sabit dayanma imkani, gominin tez bir zamanda
yeni mdévgeys kegmosing sorait yaradir.

Enerji samaraliliyi: Movqgeyin doqiq saxlanilmasi sayssindo slavo manevrlors ehtiyac azalir,
bu da yanacaq sorfiyyatinin optimallasdirilmasina xidmaot edir.
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DPS - program tominati vo sensor asasli avadanliq inteqrasiyasi vasitosilo igloyon miirokkob

bir idaraetmo infrastrukturudur. Bu texnologiya sayasindo gomi miixtolif doniz omoliyyatlar1 za-
man1 tam idaroolunan vo tohliikasiz platformaya cevrilir [4].
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Sakil 2. “Qurban Abasov” kran gamisi DP sisteminin funksional sxemi

Tahliikasizlik baximindan iistiinliiklor. DPS sisteminin totbiqi yalniz mévqgeyin qorunmasi

deyil, eyni zamanda amaliyyat va heyat tohliikasizliyinin tomin olunmasi baximindan da mithiim
ohomiyyat kasb edir. “Qurban Abasov” gamisinda bu texnologiya asagidaki tstiinliiklari tamin
edir:

1.

Olverissiz hava soraitindo sabit idareetmo: Kiilok, axinti coroyanm1 vo dalga kimi dinamik
faktorlar gominin mdvqeyini doyismaya mocbur etso do, DPS bu tasirlori kompensasiya edorok
sabitliyi qoruyur. Bu xiisusiyyot xiisusilo dorin sularda vo agir hava soraitindo omoliyyat
apararkon vacibdir.
Qozalarin garsisinin alinmasi: Gominin doqiq mévgeds galmasi insanlara, digor gomilora vo
doniz obyektlorins toqqusma riskini shamiyyatli doracads azaldir.
Lovborsiz stabil dayanma: Dorin doniz omoliyyatlarinda vo kontinent selflorindo 16vbor
salmadan sabit dayanmaq miimkiindiir. Bu, sualti kabellors, boru xotlorine vo digor
infrastruktura zorar vermao riskini minimuma endirir.
Fovqgolads hallarda cevik reaksiya: Qoza vo ya tohliiko zamani sistem dorhal reaksiya vers bilir
vo gomini siiratli gokilds risk zonalarindan uzaqlasdirir. Bu, toxliye vo miidaxilo proseslorini
asanlasdirir.
Avtomatik signalizasiya vo ehtiyatliliq: DP3 sinifi {i¢lii redundant arxitekturaya malikdir. Hor
bir osas komponent ii¢iin on az1 bir alternativ mévcuddur. Bu da sistemin fasilasiz iglomasini vo
goza riskinin minimallagdirilmasini tomin edir.

DPS-in tohliikasiz idaraetmads tatbiqi. Sistem miiasir texnoloji yanasmalar ¢or¢ivasindo,

xiisusilo doniz mithondisliyi vo ofsor omoliyyatlar sahosindo tohliikesizliyin tomin olunmasinda
ovozsiz rol oynayir. "Qurban Abasov" kran gomisinds totbiq olunan DP3 soviyyali DPS, gominin
miixtolif amaliyyat soraitlorinds sabit vo doqiq movqeds saxlanilmasini tomin etmokls, hom texniki
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tohliikesizlik, ham do omoliyyat somarsliliyini artirir. Bu sistemin totbiqi, yalniz idaroetms pros-

esini deyil, eyni zamanda insan amilino vo doniz infrastrukturuna olan potensial risklori do mini-

muma endirir [3].

Asagida DPS-in gominin tohliikesiz idare olunmasinda va spesifik omoliyyat sahalorindo
totbiq mexanizmlari togdim olunur:

1. Yiikloma va bosaltma smaliyyatlari. Yiiklomo vo bosaltma proseslori zamani1 gominin mévqey-
inin sabit saxlanilmasi omaliyyatin doqigliyine, avadanliglarin funksional faaliyyatino vo insan
resurslarinin tohliikasizliying birbasa tosir gostarir.

- Gominin cografi mdévqeyi real vaxtda qorunur;

- Yiik kranlarinin daqiqlikls islomasi ti¢iin sabit omaliyyat platformasi tomin olunur;

- Dalga, kiilok vo corayanlarin tosiri kompensasiya edilorak, amoliyyatin fasilasiz vo tohliikosiz
sokildo icrast miimkiin olur.

Bu yanagma hom omoliyyat miiddstini azaldir, ham do qoza risklorini shomiyyatli doracods
minimuma endirir.

2. Sualti infrastruktur layihalori. Danizds aparilan sualti mithandislik vo texniki xidmot islori za-
man1 mdvqgenin sabitliyi asas sortlordon biridir. DPS bu sahads asagidaki tstiinliiklari tomin
edir:

- Sualt1 robotlarin vo digor avadanliglarin diizgiin yerlosdirilmasi {i¢iin sabit platforma yaradir;

— Gominin siiriisma va ya istiqgamat doyisma ehtimalin1 aradan qaldiraraq, sualti amasliyyatlarda
texniki doqiqliyi artirir;

- Gorgin sualtt omaliyyatlar zamani ¢evik reaksiya vo manevr imkanlar1 yaradir.

Bu, xiisusilo neft-qaz infrastrukturu, kabellorin vo boru xatlorinin ¢okilisi, tomiri vo moni-
torinqi zamani kritik shomiyyat kasb edir.

3. Fovgoalado vaziyyatlords tohliikasizlik tominati. DPS-in inteqrasiya olunmus idarsetmo sistemi
gomini yalniz normal amoliyyat rejiminda deyil, ham do fovgalads vaziyyotlordo effektiv
sokilda noazaratdo saxlayir. Bu sistem:

- Gominin gofil hava doyisikliyi vo ya texniki nasazliq zaman1 mévqgeds sabit galmasini tomin
edir;

- Toxliya vo xilasedici omoaliyyatlarin daha tohliikasiz vo planli sokildo hoyata kegirilmosino
imkan yaradir;

- Sistem daxilindo qurasdirilmis avtomatik signalizasiya vo ehtiyat protokollar sayosindo
qararverma miiddotini qisaldir.

Beloliklo, DP3 soviyyasindo totbiq olunan DPS, yalniz omoliyyatlarin effektivliyini artirmir,
hom do fovgelade hallar zamani insan hoyatinin qorunmasina vo miilkiyyetin tshliikesizliyino
miihiim t6hfs verir.

“Qurban Abasov” gomisindo DP sisteminin tokmillogdirilmasi vo texnoloji perspektivlor.
2019-cu ildo “Qurban Abasov” kran gomisindo hoyata kegirilon modernizasiya prosesi
cor¢ivasindo gominin DPS on yiiksok etibarliliq saviyyasi olan DP3 sinfina yiiksaldilmisdir. Bu
tokmillogdirmo, gominin istonilon doniz soraitindo yiiksok sabitlik vo ¢evik manevr imkanlarini
qorumagq qabiliyyatini chomiyyatli doracads artirmigdir. Xiisusilo ylikloma-bosaltma, sualti texniki
omoliyyatlar vo insan resurslarinin daginmasi kimi riskli proseslor zamani1 gominin mdvqeyini
yiiksok doqiqliklo sabit saxlamaq imkani aldo edilmisdir [1, 2].

DP3 soviyyesindoki sistemin totbiqi asagidaki osas texniki iistlinliiklori tomin etmisdir:

—  Uglii redundant idareetma va enerji sistemlori, sistemin hor hansi bir komponentinds nasazliq

bas verdikdo belo gominin idaraetmodon ¢ixmasinin garsisini alir;

- Avtomatik arxa slagoali nozarat modullari sayasinds kiilok, corayan vo dalga soraitindo davaml

stabil movqge qorunur;
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- Cox kanalli mévqge 6lgma sensorlart ilo real vaxtda yliksok doaqiqlikle koordinasiya tomin
olunur.

Bu texnoloji transformasiya "Qurban Abasov" gomisinin ofsor sonayedo yliksok etibarliliga
malik omoliyyat platformasina ¢evrilmasino sorait yaratmigdir.

Galacak tokmillosdirma istigamatlori. Texnoloji toroqqi fonunda gominin funksional
imkanlarinin daha da artirilmasi iigiin asagidaki istigamoatlordo modernizasiya todbirlorinin hoyata
kecirilmasi mogsadouygun hesab olunur:

1. Siini intellekt vo avtomatlasdirilmis monitoring sistemlori. Gominin texniki vo ekoloji
parametrlorinin real vaxtda izlonmosi va tohlili ligiin Al asaslt qorarverms alqoritmlori totbiq edilo
bilor. Bu sistemlor otraf miihit doyiskonliklorino garst DP sisteminin optimallagdirilmasina,
tohliikoli vaziyystlordo ovvalcodon miidaxilo mexanizmlorinin aktivlosdirilmasine vo \moliyyat
zamani insan miidaxilosinin minimuma endirilmasing imkan vers bilor.

2. Hibrid enerji sistemlorinin inteqrasiyasi. Otraf miihito tosirin azaldilmasi vo yanacaq
sorfiyyatinin optimallagsdirilmast mogqsadilo gomido dizel-elektrik hibrid miiharriklor, batareya
osasl enerji saxlama sistemlari vo barpa olunan enerji texnologiyalarinin (masalan, kiilok vo giinos
modullart) totbigi nozordon kegirilo bilor.

Bu, hom omaliyyat xorclorinin azaldilmasina, hom do gominin ekoloji dayanigliginin
artirtlmasina miihiim tohfs vero bilor.

3. Dron dostoyi ilo texniki nozarst. Ofsor texniki baxis vo diagnostika proseslorinin daha
cevik vo tohliikkesiz sokildo icrasi iiclin ugan vo sualtt dronlarin totbigi miimkiindiir.
Bu texnologiyalar, insan amili ilo bagl risklori azaldaraq texniki xidmetin effektivliyini vo
operativliyini artirir.

4. Agilli idarcetmo platformalarinin totbiqi. Gomi daxilindoki miihiim sistemlorin
(naviqasiya, enerji, DP, kommunikasiya vo s.) vahid roqomsal idaroetmo paneli vasitosilo
inteqrasiya olunmasi ilo resurslarin optimallasdirilmasi, proqnozlasdirict texniki xidmaotin toskili
vo omoliyyat gorarlarinin siiratli vo doqiq verilmosi miimkiin olacaq.

Noatica. “Qurban Abasov” kran gomisinds tatbiq olunan DPS gominin tohliikesiz vo effektiv
idara olunmasinda miihiim rol oynayir. Sistem gominin mdvqeyini yiiksok doqiqgliklo vo sabit
sokildo qoruyaraq, yliklomo-bosaltma omoliyyatlari, sualtt infrastruktur layihslori vo fovgelads
voziyyatlor zamani risklorin minimuma endirilmasino sorait yaradir. DP3 sinifli DPS-in totbiqi
gominin idaroetmo sistemlorinin etibarliligini va tohliikasizlik soviyyasini ohamiyystli doracads
yiiksoldib, gominin miixtalif doniz soraitlorindo etibarli vo dayanigl foaliyyst gdstormasini tomin
edir. Bu, “Qurban Abasov” gomisini hom cari, hom do golocok omoliyyatlar {igiin optimal vo
tohliikosiz bir platformaya ¢evirir. Golocokds texnoloji yeniliklorin vo avtomatlagdirma
sistemlorinin inteqrasiyasi ilo gominin performansi va ekoloji dayaniqligi daha da artirila bilor.
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